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“City Safety” -4

el sistema que evita los accidentes.
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e ANALISISDEL SISTEMA “CITY SAFETY”:

CENTRO ZARAGOZA como miembro del RCAR (Consgjo Mundial de Investigacion de
Vehiculos de las Aseguradoras), forma parte activa de un grupo de trabajo internacional,
denominado P-Safe. El objetivo de dicho grupo de trabgo es andizar y evaluar los
distintos sistemas de seguridad activa de los vehiculos, para poder estudiar su repercusion

en lareduccion de | os accidentes de tréfico.

Uno de los sistemas analizado por CENTRO ZARAGOZA es e “City Safety” desarrollado
por Volvo, e cual, se incorporara como equipamiento de serie en e proximo XC60, que

saldraalaventaen el segundo semestre del afio en curso.

El City Safety es un sistema de seguridad activa que ayuda al conductor a evitar los
accidentes por acance a baja velocidad. Es decir, s e conductor no reacciona a tiempo
ante una inminente colision, debido a una posible distraccion, dicho sistema aplicara los
frenos de una manera totalmente autonoma, llegando a detener completamente el vehiculo,

y, por lo tanto, evitando la colision.

Las estadisticas indican que € 75% de todas las colisiones registradas se producen a

velocidades inferiores a 30 km/h.

El sistema actia a velocidades de hasta 30 km/h. Si |a velocidad de circulacion del
vehiculo equipado con € sistema esta comprendida entre 0 y 15 km/h, € sistema detendra
totalmente & vehiculo, evitando la colision. Por otro lado, si 1a velocidad esta comprendida
entre 15 y 30 km/h, € sistema reducird considerablemente la velocidad de la colision,

mitigando en gran medida la severidad del mismo.

El sistema detecta @ trafico que hay delante del coche con la ayuda de un LIDAR (“Laser
Imaging Detection and Ranging”), integrado en la parte superior del parabrisas, a la altura
del espejo retrovisor. Dicho laser puede detectar a los vehiculos que se encuentren hasta 6
metros por delante del coche. Por |o tanto, teniendo en cuenta la distancia con e vehiculo
que esta delante, y la propia velocidad del coche, € sistemarealiza un calculo 50 veces por
segundo para determinar |a fuerza de frenada necesaria para evitar la colision, pudiendo ser
esta deceleracién de hasta 0,5g.
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El City Safety tiene ciertas limitaciones, como puede ser que la capacidad del sensor puede
verse limitada por la niebla, nieve o lluvia intensa. Por lo tanto, es fundamental mantener
limpio €l parabrisas. No obstante, si €l sensor esta bloqueado, € conductor recibe una

alertaatravés de la pantalla para avisarle de que debe limpiar el parabrisas.

La incorporacion de este sistema en los vehiculos aportara claros beneficios tanto en la
reduccion de lesiones cervicaes, tan frecuentes en colisiones por alcance, como en la

reduccion de costes materiales.

Finalmente, es importante destacar que el sistema no exime a conductor de conducir
dejando los margenes de seguridad adecuados para evitar colisiones. La funcion de frenado
automatico solo se activa cuando € sistema detecta que se va a producir una colision de

formainminente, ante una distraccion del conductor.



